ASSEMBILIAGES - LIAISON COMPLETE DEMONTABLE

Fonction Principale : Supprimer tous les degrés de liberté en assurant la

transmission des efforts
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CENTRAGE LONG +EPAULEMENT
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Précision de serrage A:
<+ 5% (clefs dynamométriques électroniques).

Précision de serrage B: de = 5% a + 10% (Clefs
dynamométriques a déclenchement a réarmement
automatique.

Précision de serrage C: de += 10% a + 20% (Clefs

dynamomeétriques a déclenchement simple).

Précision de serrage D: de + 20% a + 50% (Clefs a main).
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TRANSMISSION DES EFFORTS

Solution par ADHERENCE
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(dT: effort tangentiel! élémentaire )

dN: effort normal élémentaire /
dS: surface élémentaire /
f : coefficient de froftement
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P : pression dans la zone de
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Solution par OBSTACLE
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ETANCHEITE

Fonction Principale : Limiter ou annuler les fuites

= Statique (entre 2 piéces immobiles I'une par rapport a I'autre) — Joints toriques, pate a joint ...

= Dynamique (entre 2 pieces ayant un ou plusieurs degrés de liberté I'une par rapport a I'autre) —
Joints a lévres

Elle peut étre : = Directe
= |ndirecte : joint, chicanes
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Désignation : Frein d'équerre a ailerons, 16




